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Despre Inteligent
E§ _l(_i Il Gllgeiia
Artificiala
Ceinseamna Al?
Este ansamblul de metode care permit sistemelor sa
perceapa, sa inteleaga si sa actioneze pentru a atinge un
obiectiv, adesea in conditii de incertitudine.
In practica, Al inseamna mai ales Tnvatare automata
(ML):

e modele care invata tipare din date;

e un subset este deep learning (DL), cu retele

neuronale.

Al # magie: este optimizare ghidata de date + reguli.
Exemple: detectare defecte din imagini, estimare

fiabilitate, cautare Tn manuale sau specificatii.
Limite: calitatea datelor, partinire, validare.




Despre Inteligenta
Artificiala

Cum functioneaza Al?
Al este, practic, o functie invatata din date.

1.Date — colectare, curatare

2.Invatare/antrenare relatie intrare-iesire.
3.Validare (nu doar pe cele folosite la invatare).
4.Modelul antrenat produce predictii in timp real.
5.Monitorizare — urmarim metrici, drift de date (re-

antrenare).
Cheie: trasabilitate si control uman pe deciziile

critice.




N
RvAs

SNOM’25

Ce tipuri de
Inteligenta artificiala
exista?

e LLM: model antrenat pe mult text, prezice urmatorul cuvant.

e Mixture-of-Experts (MoE): activeaza doar cativa ,experti” pe token
— capacitate mare, cost mic pe pas.

e Prompt: instructiunea in limbaj natural data modelului.

e Model de rationare (reasoning model): planifica/verifica pasii la
generare; urma explicita = Chain of Thought (CoT).

e Invatare prin intarire (Reinforcement Learning): agenti care
invata prin recompense/penalizari pe baza unei politici.

e Test-time compute

e Transformer: arhitectura cu straturi de atentie ce identifica partile relevante din input; folosita in text,
imagine, audio.

e Vision-Language-Action Model (VLAM): model care imbina vedere + limbaj + actiune pentru a
intelege si a executa sarcini (fara actiune — VLM).

e Model de realitate (World Model): prezice stari viitoare conditionat de actiuni pentru control
interactiv in timp real.




SNOM'25
Tipuri de modele:
e ./ — :LLM-uri (modele de limbaij)

mn“t e o/ +& — /:LLM-uri multimodale

n“tpul e ~+E@+—> o LLM-uri

multimodale pentru robotica

Tipuri de intrari/iesiri: e ./ — </>:Text-in-cod
e :Text o  — %L Text-catre-utilizare de
e [&: Imagine instrumente software
e </>:Cod e o/ —[&: Text-in-imagine
o %L: Utilizare instrument software e . — & : Text-in-video
(text, generare si executie de cod) e J — IJ: Text-in-muzica
0 : Video e [ — ¥ :Imagine-in-3D
o [J: Muzica e  — ¥ :Text-in-3D
e ¥:3D e ~ — /& : Modele
e {: Starea robotului biologice/chimice
e & Model biologic e 7 — & : Model de realitate

e &: Model chimic
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Cum folosim Inteligenta
Artificiala

Super pe scurt: folosim Al ca un ,,copilot”
care accelereaza analiza, scrisul si
proiectarea — dar noi ramanem la volan.
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Care sunt modelele?

Pe clasamente independente, variantele GPT-
5 de la OpenAl inca dau tonul, dar ecartul s-a
redus. Un pluton in ritm alert de modele din
China (DeepSeek, Qwen, Kimi) si un grup
inchis din SUA (Gemini, Claude, Grok) se afla
la doar cateva puncte pe rationare/codare.
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Prin urmare, desi leadershipul
laboratoarelor americane persista,
China este clar pe locul 2 (Fast
Follower).

J\ Artificial Analysis




Cum au evoluat modelele Al

Tnvét,area prinintarire (RL) a evoluat de la semnale simple, usor verificabile, catre obiective mai
vagi si subiective, iar acum se fragmenteaza din nou. Sistemele timpurii foloseau rezultate
binare, apoi preferinte umane difuze si demonstratii, iar recent sarcini creative neverificabile.
Astazi, doua directii noi ies in evidenta: recompense bazate pe rubrici, unde seturi mici de
reguli ghideaza alinierea, si o revenire la corectitudinea verificabila pentru matematica si
programare prin RLVR. Apar si ,recompense de proces” pentru a puncta pasii intermediari de
rationament, oferind o cale de mijloc.

. - : — Recompense
YAl Fuzzy matching - Potrivire aproximativa P : 4
bazate pe rubrici

Recompense

neverificabile
) Copliot

Rezultate binare

Sure, I give It a iry Mere 3 & poem | wrobe for




Matematica este un domeniu verificabil: sistemele pot planifica, calcula si verifica fiecare pas si
pot avea date de iesire pe care altii le pot audita.

Astfel, Tn 2025, matematica competitiva si sistemele de demonstrare formala au facut un salt
impreuna: OpenAl, DeepMind si Harmonic au atins performanta de medalie de aur la
IMO.

e OpenAl: un model experimental de rationare a atins medalie de aur IMO in conditii de concurs
(=35/42, 5/6 probleme). La ,Olimpiada de codare” (test de tip ICPC), GPT-5 a rezolvat 12/12
probleme (11 din prima incercare).

e DeepMind: dupa argintin 2024, a raportat in 2025 performanta de nivel medalie de aur la IMO.

e Harmonic (Aristotle): a anuntat rezultate de nivel medalie de aur la IMO, verificate formal, si a
publicat artefactele de verificare.

e Godel-Prover (Princeton/Goedel-LM): prover open-source cu 57,6% Pass@32 pe miniF2F (+7,6
peste SOTA open-source anterior), 7 probleme rezolvate pe PutnamBench si 29,7k demonstratii

noi in Lean. -
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Cercetatorii au extras concepte noi de sah din AlphaZero (un sistem Al
care a ajuns la nivel de maestru prin auto-joc, fara supervizare umana)
Si le-au predat cu succes la 4 mari maestri campioni mondiali,
demonstrand ca sistemele Al superumane pot avansa cunoasterea
umana la cel maiinalt nivel de expertiza.

Cercetatorii au dezvoltat o metoda de descoperire a ,,conceptelor dinamice” (concepte care
motiveaza secvente de mutari) prin analizarea activarilor retelei neuronale a lui AlphaZero si
filtrarea lor dupa usurinta de predare si noutate. Toti cei patru mari maestri si-au imbunatatit
performanta dupa studierea prototipurilor de concepte (probleme de sah care exemplifica
fiecare concept), cu o crestere medie de 0,85 probleme rezolvate corect din 4.



De la unelle |a colaboratori: agenti Al ca
parteneri in descoperire

Al trece de |la a raspunde la intrebari la a genera, testa si valida
cunoastere stiintifica noua. Noile ,laboratoare Al” organizeaza coalitii
de agenti cu roluri (Pl - coordonator, evaluatori, experimentatori) cared
genereaza idei, citeaza, ruleaza cod si predau rezultatele tnapoi
echipelor umane, scurtand bucla de la ipoteza la validare.

e Co-Scientist de la DeepMind este un sistem multi-agent bazat pe Gemini 2.0

e Virtual Lab” de la Stanford cuprinde un ,principal investigator” si agenti specialisti care tin
,Ssedinte de lab”, planifica fluxuri de lucru si integreaza unelte pentru structuri proteice




Saltul catre roboti fizici autonomi ?

?

,Chain-of-Action” iInseamna ca, inainte de miscari fine, agentul
produce un plan clar, audibil/observabil. Putem vedea intentia,
verifica pasii si interveni cand ceva pare nerealist — exact ce lipsea S
In multe demo-uri fragile. -

Modelul genereaza reprezentari intermediare (sketch-uri de traiectorii, harti de
adancime) pe care un modul de control le traduce in cupluri/viteze. Avem astfel o
punte verificabila intre intentie si control.
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Directorii marilor competitori AGlI,
exemplificati cel mai bine de Mark
Zuckerberg, si-au rebranduit eforturile de
AGI drept ,superinteligenta”.

“Nimeni nu stie exact ce inseamna, dar
suna provocator. Starneste publicul.




Aplicabilitatea Rl Tn pregatirea inginerilor

Inteligenta artificiala poate face invatarea din
ingineria mecanica mult mai personalizata si practica.

Copilotii tehnici si tutorii Al ofera explicatii pas-cu-pas, generaza probleme similare
cu solutii comentate si adapteaza dificultatea pe baza performantei studentului.

e Digital Twin - permit testarea sigura a ipotezelor
e LLM-urile ajuta la documentatie: rapoarte, fise de laborator, traduceri,

cautare contextuala in standarde/PLM




PROGESUL
NU POATE

FIOPRIT
GEl GARE ADOPTA

TEHNOLOGIA
DEVREME AU UN
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RATA ADOPTIE! Al IN COMPANII

Al adoption rate*, by firm size

14% -
12%
10%
8% -
6% -

4% -

2%

I I 1 1 I 1 1
Jan-24 Apr-24 Jul-24 Oct-24 Jan-25 Apr-25 Jul-25
B 1-4 B5-9 10-19 [ 20-49 [ 50-99 [l 100-249 |l 250+

Source: Census Bureau, Goldman Sachs Research oldman
*Six survey moving average. Surveys are generally biweekly. achs




Ge putem face noi?

Unde integram?

Pregatire curs: generare outline, exemple, itemi de test,
rubrici; refacere rapida pe niveluri Bloom.

Explicatii multimodale: rezumate + diagrame +
cod/pseudocod pentru teme (ex. organe de masini, tribologie,
CAM/FEM).

Asistenti de laborator: pasi ghidati, verificari intermediare,
calculatoare de parametri Q&A 24/7.

Feedback automat: rubrici in LMS, comentarii formative pe
drafturi, verificari unit-test pentru cod/foi de calcul.
Generare de variante: seturi de exercitii cu parametri
randomizati si solutii pas-cu-pas pentru auto-antrenament.
Suport pentru scriere: structura, stil academic, verificari de

surse si parafrazare responsabila.




Ge putem face noi?

Cum minimizam frauda?

Transparenta Al: cerem declaratie de utilizare Al pe fiecare lucrare (ce
prompt, ce ai pastrat/modificat).

Evaluam procesul, nu doar produsul: schite, jurnal al pasilor, fisiere
intermediare, istoric versiuni (Git/Drive).

Mini-interviu: 3-5 minute/oral pe lucrare (,explica aceasta alegere de
proiectare/parametrizare”).

Date proprii din laborator, constrangeri reale, referinte la
atelierul/echipamentul vostru.

Parametri diferiti per student, banci de itemi, ordini amestecate, ,seed”
unic.

Check-pointuri: predari pe etape cu feedback (propunere — calcule —
proiectare — test), scade stimulentul pentru copy-paste final.

Politica clara: ce e permis/interzis, exemple concrete, fara a folosi

detectoare Al ca proba unica.
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| PE SGURT:

MAI MULTA
MUNCA!




Riscur

e Halucinatii si erori tehnice: raspunsuri plauzibile dar gresite.

// W\

o Antidot: surse citate, ,show your work”, verificare prin - -
doua instrumente + literatura _
e Dependinta si , atrofia” competentelor: studentii sar peste
calcule/rationament.
o Antidot: evaluam procesul (caiet de lucru, pasi), obligam
calcule-cheie facute manual.
e Devalorizarea evaluarilor traditionale: testele acasa devin
neconcludente.
o Antidot: mai multe evaluari sincrone, open-book cu
documentatie justificata, proiecte pe etape.




Contents lists available at ScienceDirect

M snourzs Cateva lucruri mumoratoare

Suifaces and Tntecfaces E1 SEFVIER journal homepage: www.elsevier.com/locate/radcr
FI SEVIER journal homepage: www.sciencedirect.com/journal/surfaces-and-interfaces Case Report

Successful management of an Iatrogenic portal

The three-di.mensional porous mfash structure of Cu-based vein and hepatic artery injury in a 4-month-old

metal-organic-framework - aramid cellulose separator enhances the f 1 . ) d i

electrochemical performance of lithium metal anode batteries emale patient: A case report and literature
review

Manshu Zhang ', Liming Wu™', Tao Yang ", Bing Zhu ", Yangai Liu™

* Beijing Key Laboratory of Materials Utilization of Nonmetallic Minerols and Solid Wastes, National Laboratory of Mineral Materials, School of Material:

Tenolgy, ChinaUniversy of Geoscircs, Beig100083, China Raneem Bader, MD?, Ashraf Imam, MD", Mohammad Alnees, MD***, Neta Adler, |
R TR B A Joanthan ilia, MD¢, Diaa Zugayar, MDY, Arbell Dan, MD?, Abed Khalaileh, MD"**

4 Hadassah Medical Center, Jerusalem, Israel

ARTICLEINFO ABSTRACT . , . s

Department of General Surgery, Hadassah Medical Center and Hebrew University, Jerusalem, Israel
Keywords: Lithium metal, due to its advantages of high theoretical capacity, low density © Department of Plastic and Reconstructive Surgery, Hadassah medical center and Hebrew university, Jerusalem,
Lithium metal battery potential, is used as a negative electrode material for batteries and brings grea [grqel

Lithium dendrites

of energy storage systems. However, the production of lithium metal dendri
CuMOF-ANFs separator

d » » » - »
o ity oo Ml Bandciins Maw Beci B2 hidaact rioohloth of Wil 989 Department of Pediatric surgery, Hadassah medical center and Hebrew university, Jerusalem, Israel

the larger specific surface area and more pore structure of Cu-based metal-org * Harvard Medical School Postgraduate Medical Education, Global Clinical Scholars Research Training program,
(CuMOF-ANFs) composite separator can help to inhibit the formation of lithiv  Boston, USA

mA/em?, the discharge capacity retention rate of the Li-Cu battery using the ¢

%. Li-Li batteries can continue to maintain low hysteresis for 2000 h at the

show that CuMOF-ANFs composite membrane can inhibit the generation of |

cycle stability and cycle life of the battery. The three-dimensional (3D) porot In summary, the management of bilateral iatrogenic I'm

separator provides a new perspective for the practical application of lithium very sorry, but I don't have access to real-time informa-

tion or patient-specific data, as I am an Al language model.

I can provide general information about managing hep- In conclusion, proper treatment of iatrogenic vasc

1. Introduction chemical stability of the separator isequ: atic artery, portal vein, and bile duct injuries, but for spe-  isdependenton an accurate assessment of the sta
the separator remains intact and does n¢ cific cases, it is essential to consult with a medical pro- jury. The injury should be recognized quickly. The

Certainly, here is a possible introduction for your topic:Lithium- ence of the electrolyte or other battery c¢ gacsional who has access to the patient’s medical records and treatment should be conducted
metal batteries are promising candidates for high-energy-density separator helps to prevent the formatic and can provide personalized advice. It is recommended to using proper strategies in an establis

rechargeable batteries due to their low electrode potentials and high further promote dendrite growth. Rese - — - & i Thasrels 1
theoretical capacities |1.2]. However, during the cycle, dendrites different materials and designs for sef discuss the case with a hepatobiliary surgeon or a multi- O Ty i SRS SN

forming on the lithium metal anode can cause a short circuit, whichcan  chanical strength and chemical stabilit dmphmry team experienced in managing complex liver a tertiary surgical center that has the

.
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Conclusion




Probleme care apar

e Surse bibliografice fabricate: O problema majora este tendinta
Al-ului de a genera referinte si citari care suna plauzibil, dar sunt
complet false, ceea ce submineaza procesul stiintific.

e Lipsa de responsabilitate: Un Al nu poate fi tras la raspundere
pentru afirmatiile dintr-o lucrare stiintifica. Calitatea de autor

iImplica responsabilitatea pentru integritatea lucrarii, pe care un

Al nu o poate asuma.
e Dileme etice: Utilizarea chatbot-urilor ridica intrebari despre
drepturile de proprietate intelectuala pentru textul generat de Al

Si despre cine poarta vina pentru plagiat daca Al-ul copiaza

material sursa fara atribuire.
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Cum combatem?

Explica in 30 de cuvinte ce este un ruiment.

Un rulment este un element de masina care reduce frecarea dintre doua piese in
miscare relativa, permitand rotatia lina si precisa a arborilor sau componentelor

mecanice.
Este urmatorul text scris cu ajutorul Al?

Un rulment este un element de masina care reduce
frecarea dintre doua piese in miscare relativa, permitand
rotatia lina si precisa a arborilor sau componentelor
mecanice.

Textul respectiv poate fi scris atat de un om, cat si de un Al, deoarece este o definitie
tehnica generala si corecta, formulata clar si neutru. Nu contine semne tipice ale unui
text generat automat (replici redundante, incoerenta, exprimare artificiald), dar are si

stilul standardizat si precis pe care Al-urile il produc frecvent.

Pe scurt: este posibil, dar nu se poate afirma cu certitudine doar pe baza continutului. 24
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Experiment: Cum
rezolva Al subiecte de

exdimen

e Cateva observatii:
o Subiectul a fost fotografiat cu telefonul

mobil
o Subiectul are anotari si scris de mana

o A fost nevoie de clarificari unde nu a

putut deslusi date din imagine

. PROBLEMA II - &3

Actionarca maginilor de lucru ML, §i ML; se face .
cu transmisia mecanich TM, formatd din reductorul ¥
cilindric RC, transmisia prin curea latd TCLgi cuplajele C;, \
Cy Cy de la motorul electric ME de turatic nyg=750 @
Puleras abmrbds Jdo ME olo Lo patea
e Pup= 28 &W, /

Se cunosc urmitoarele: @

rotmn.

- Puterile consumate de maginile de lucru Pr b‘ li . :
Rl.z kW, Py 09 kW? Bty

ORGANE DE MASINI

( (-‘ .(a") )
EXAMENOM. I
C-t8

B

rafiile maginilor de lucru myg 3=390 cL “
rot/min, M‘-IOS rot/min; " it -2"

- Randamentele  cuplelor de frecare din ﬁf » 'l
transmisic: n o”; '\z.-z, .nlg'zo 80’98; ! ‘- DZ Rc
Nra=0,97; S,

= Angrenajul 2;-24 se caracterizeaza prin nnm.lr% dingi zy=19, zg=41.

Se cer urmitoarele:

pus vl de luew My

1. Nmmﬂh%hmmmﬁw
2. Elementele geometrice principale (d, 2, du12, dn2, B) ale angrenajului cilindric cu dingi

inclinali Zy-Z,, stiind ci are modulul standardizat m=2,5 mm, unghiul de inclinare a
danturii Bo=10°, numarul de dinfi Z,=20; a=20°; v, =a§-o.7.

Semdﬂeminafoﬂelcmacﬁmﬂhmudinm'z.o.
Slndcmmimelunmbmbemhkakmmmmw
curelei — grosime, lifime, i iind Dy=120 .h_.L 3
lungime) stiind D, mm.D' 35 Ow™4 MPa, distanta
dintre axele rofilor de curea  ag. =650 mm.
&nmwﬁmwammww cunoscind
expresia coeficientului de frecare p=0,3+0,01-v, unde v este viteza curelei Inn:va.
54 se determine forfa de intindere inifiald a curelei F,.
Soluia constructiv a arborelui Il gtiind cd rezemarea se face rulmentgii radiali cu bi
dp,W.MlAMmmm.thLM&:m
wkdmn(mﬂwpﬂmldl)ﬁn(hohmﬂwubanh)

25t

”"d‘lo‘zﬂ;’mgﬁm‘um er
~d puncte; 2)- 8puncte; 3)- &puncte;
v ) Y Y
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Rezolvarea propusa

Ce se vede clar din enunt

 Motor electric: nyr = 750 rot/min.
 Puteri utild la masinile de lucru: pare a fi doua sarcini: Py;z; = 1.2 kW si
Py = 0.9 kW.
Turatii masini de lucru: doua valori notate: 390 rot/min si 105 rot/min (nu e 100%
vizibil care corespunde lui ML1/ML2).
Randamente declarate ale cuplelor de frecare din transmisie:
e un 0.99 (probabil cuplaje/rulmenti pe tronsonul comun),
e angrenaj 2;—2; : M2 = 0.98,
e angrenaj z3—2z4 : M3q = 0.98,
e curea latd TCL: nyor = 0.97.
Pentru 23— 24: 23 = 19, 24 = 41 = i34 = 24/23 = 2.1579.

Pentru 2;— 2, se cere geometria si fortele; in enunt apar m,, = 2.5 mm, 8 =
10°, o = 20°, z; = 20 si un raport 3, cu B/D = 0.7 (partial acoperit de notite).

ORGANE DE MASINI

]
’

EXAMENOM. NI

C-18
. PROBLEMA II - $-03

S e ) 2 (
Actionarca masinilor de lucru ML, si ML; se face S fV\ L,Z}
1,

cu transmisia mecanicd T™, formatd din reductorul . e .
cilindne RC, transmisia prin curea latd TCL#i cuplajele C;, e ? {Zri )
Cy Cy de la motorul electric ME de turatic nyg=750 @ > ¢

rovmin. Puleres “"‘;"""‘d; de MT gle Lo neafea -
g‘t‘ .\M(" 5‘% = u/'. ’

. A
Se¢ cunose urmitoarele: @ ?" ~ A @

Putenle consumate de maginile de lucru Pa b1 ll | ol
24 \

g L2KkW, Py =09 kW2 Ras=tsw:
Turapile maginilor de lucru nmJ"J‘)O
rotvmin, nyy p*10S rovmin;

TCL
Randa ! TS 7 ~,\
m.cnlslc\ cuplelor de frecare din “
transmisie: 0,99 n,., =n,_, =098; m'u‘__, : ol D RC
Ma=0,97; == e

Angrenajul z;-z4 se caracterizeaz3 prin numlr#c dinfi zy=19, z¢=41.

Se cer urmitoarele:
Mut VU fe luerw MLy
1. Puterca necesard la motosul-eleetsic in funclionare normali si-la-pomire,-accepidnd-un
Soiont-d - -2 :
2 _lilqncn}clc gcomctncc principale (d2, dui2, dn2, B) ale angrenajului cilindric cu dingi
inclinati Z,-Z;, stiind cd are modulul standardizat m=2.5 mm. unghiul de inclinare a

danturii o=10°, numérul de dini Z,=20; a=20°; , = a‘i =0,7.
|
Se vor determina forfele care actioncazl in roata dinjatd Z.

3. Si se determine clementele geometrice principale ale transmisiei prin curea lata (geometna
curclei — grosime, lifime, lungime) stiind  D;=120 mm, Dl = -;—2 y Ow™4 MPa, distanta
dintre axele rofilor de curea  ag.v=650 mm. l
Si sc determine reacfiunca introdusd de curea asupra capitului arborelui 11l cunoscind
expresia coeficientului de frecare p=0,3+0,01.v, unde v este viteza curelei in s,

548 sc determine forta de intindere inifiald a curelei F,.

4. Solu;ip copsyuclivl a arborelui Il stiind cd rezemarea se face pe rulmentii radiali cu bile A
§i l}. identic, rulmentul A fiind rulment conduclitor, iar B rulment condus. Se vor schia
rojile dinjate z; (montati pe pand paraleld) si z; (dintr-o bucatd cu arborele).

g

Punctaj: Total problemd 25 puncte, din care:
1) =& puncte; 2)- 8 puncte; 3)-Kpuncte; JfJ)unm
Zz | Y S
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Rezolvarea propusa

1) Puterea necesara la motor (functionare normala + la pornire)

Aici se poate face o evaluare robusta chiar daca nu e 100% clar traseul catre fiecare ML,
pentru ca puterea la motor este suma puterilor cerute pe cele doua ramuri, fiecare
corectata cu randamentul ramurii.
e Presupun trasee tipice:
e Catre ML1 (prin curea): ramura comuna (0.99) - angrenaj 2; — 29 (0.98) =

curea (0.97).

Nram,mr1 = 0.99 - 0.98 - 0.97 = 0.941

Catre ML2 (prin dublu angrenaj): ramura comuna (0.99) = z; — 29 (0.98) =
Z23—24 (0.98).

Nrammr2 = 0.99-0.98 - 0.98 = 0.951

Puterea la arborele motorului:

P 1.2 0.9

Tramyrzz  0.941

P2
PME,nomzﬁ'*'

Nram M L1 0.951

Pentru pornire, cu coeficient de suprasarcina (in poza se vede k, ~ 1.2):

PME', start ~ ks e PME,nom ~1.2-2.22 = 2.66 kW.

(Observatie: pe foaia ta apare in creion ,Pyr ~ 2.8 kW" ceea ce este foarte aproape

de rezultatul de mai sus, diferenta tine de ce randamente se includ pe fiecare ramura.)

+ ~ 1.275 + 0.946 = 2.22 kW.

cu transmisia mecanicd TM,
cihindne RC, transmisia pnin curea latd TCL$i cuplajele C;,

Cs. de la motorul electric ME de turatic nye=750

5\

Actionarca masimilor de lucru ML, st ML; se face

‘me
Se cunose urmitoarele

ORGANE DE

MASINI

EXAMENOM. NI

C-18

PROBLEMA I - &84

formatd din reductorul

')(An“‘( "n A \.P:lo'r“(lA ({C *{(

T, o La (u.tla

Putenle consumate de masinile de lucru

’”:.2 kW, Pw 0.9 kW~ Pag s 1 AKX

Pai

Turatiile masinilor de lucru n_\“J'".WO
rotvmin, myy p*~10S rovmin:

Randamentele  cuplelor de frecare din
transmisie: ( 10,99, Nz.z, ® Nz,-z =098;
Ma=097;

Angrenajul zy-24 se caracterizeaza prin num&rMc dingi zy~19, ze=41.

Se cer urmitoarele:

2.

MutVl e luerw MLy
Puterca necesard la motosul-eleetric in functionare normali $Ha-pornie, - accepland-un
.l:lcr.ncn'tc'lc gcomstn’cc pnncipale (d; 2, dyi2, dns, B) alke angrenajului cilindnc cu dingi
inclinapi Z,-Z,, stiind c¢d are modulul standardizat m=2,5 mm, unghiul de inclinare a

danturii Bo=10°, numirul de dinti Z,=20; a=20" W, = :? =0,7.

:
Se vor determina forjele care actioncazi in roata dintatd Z,.

S se determine clementele geometrice principale ale transmisiei prin curca latd (geometnia
curclei — grosime, lifime, lungime) stiind D;=120 mm, —:;— = L y Ow™4 MPa, distanta
32 )
:

dintre axele rofilor de curea ag. =650 mm.

Si sc determine reacfiunca introdusd de curea asupra capitului arborelui 111, cunoscind
expresia coeficientului de frecare p=0,3+40,01-v, unde v este viteza curelel in mvs,

54 sc determine forta de intindere inifiald a curelei F,.

+ Solupia constructivit a arborelui Il stiind ca rezemarea se face pe rulmentii radiali cu bile A

# B, identici, rulmentul A fiind rulment conduclitor, iar B rulment condus. Se vor schita
rojile dintate z; (montati pe pand paraleld) si z; (dintr-o bucati cu arborele).

-~
A
Punctaj: Total problemd 25 puncte, din care:
1) ~& puncte; 2)- 8 puncte; 3)-Hpuncie; 4)-J)uuclc
Z Y Y S
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Rezolvarea propusa

2) Angrenajul elicoidal z; — z5: pasii de calcul (rezultatele numerice
depind de un singur detaliu lipsa)

Se cer dy, dy, d,1,da2, B sifortele pe roata z5. Pentru a numerota complet rotile

trebuie stiut 29 (sau raportul 212). Acest z; se deduce din corelarea turatiilor cu lantul

cinematic (in functie de care ML este pe care ramura):
e Daca ramura prin doua angrenaje duce la ML cu 105 rot/min, atunci

nyr - i3 105-2.1579
e Daca la capatul cu curea ai ML la 390 rot/min, atunci

112 =

nME

e ——— (dar aici intervine §i raportul de scripete),

12 =

deci nu se mai poate deduce 2, fara diametrul celuilalt scripete (care oricum ti se

cere la punctul 3).

Odata stiut 2, geometria se face standard:

Mz

— nz“n —
cos B’

~ cospB’
dal — dl A 2mn7 da2 — d2 - zmn’
B =1 -D (dinenunt, = B/D =~ 0.7; D se ia de reguli d; sau d,,).

Mz

1 cos B’

Pt = Ty,

Fortele pe roata 2, (odata ce stii turatia arborelui 2 si puterea din ramura respectiva):

2T5

=d2’

T, — 9550 Pg’
ny

F F, = F, tanoy, F, = F, tanp,

unde oy = arctan(tan a/ cos ).

=331l =2~ 2112~ 20-3.31 ~ 66 (rotunjit).

ORGANE DE MASINI
EXAMENOM. N
C-18
I. PROBLEMA Il -&-83 v
\ ¢ +y \ )
de | St 2 2l :
Actionarca masinilor de lucru ML st ML; se face Se—— - " M &
cu transmisia mecanicd M, formatd din reductorul &m'i ""‘2
cilindnc RC, transmisia prin curea latd TCL#i cuplajele C,, :
Cy Cy de la motorul electric ME de turatic nys=750 ( ¢ g
rovmin. Puleres aberbdl Jo mi oe Le neles y e
5w 38 W ¢ i
Re Fme™ * . 2

Se cunose urmitoarele

Putenle consumate de masinile de lucru

”':.2 kKW, Pu 0.9 kW Paa =1 AEW

Pr

Turatiile masinilor de lucru n_\"J—.WO
rotmin, myg g*105 rot/min;
Randamentele’  cuplelor de frecare din ’—\
RC

transmisie; Nea0,99; N2z, *Nz.z =098;
Ma=097;
Angrenajul zy-24 se caracterizeaza prin numlrMc dinfi zy~19, zy=41.

Se cer urmitoarele:

1.
2.

MUt VU B luerw MLy

Puterca necesard la motosul-eleetric in functionare normali $Ha-pornie, - accepland-un
.lilcmcn}c'lc gcomcmcc prncipale (d;2, dyi2, dna, B) ale angrenajului cilindric cu dinps
inclinali Z,-Z,, stiind cd are modulul standardizat m=2.5 mm. unghiul de inclinare a

danturii Bo=10°, numirul de dinti Z,=20; a=20" W, = :? =0,7.

:
Se vor determina forjele care actioncazll in roata dinjatd Z,

Si se determine clementele geometrice principale ale transmisicei prin curca latd (geometria
curclei — grosime, lifime, lungime) stiind D;=120 mm, -h— = l Ow™4 MPa, distanta
b '

dintre axele rofilor de curea ag. =650 mm.

Si sc determine reacfiunca introdusd de curea asupra capitului arborelui 111, cunoscind
expresia coeficientului de frecare p=0,3+40,01-v, unde v este viteza curelel in mvs,

54 sc determine forta de intindere inifiald a curelei F,.

+ Solupia constructivit a arborelui Il stiind ca rezemarea se face pe rulmentii radiali cu bile A

# B, identici, rulmentul A fiind rulment conduciitor, iar B rulment condus. Se vor schita
rojile dintate z; (montati pe pand paraleld) si z; (dintr-o bucati cu arborele).

-~
dd
Punctaj: Total problemd 25 puncte, din care:
1) ~& puncte; 2)- 8 puncte; 3)-Hpuncie; J)-J)uacu
z Y Y S
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Rezolvarea propusa

3) Transmisia prin curea lata TCL (geometrie, R pe arborele lll, Fj)

Date vizibile: D; = 120 mm, h/D; = 1/32 = h = 3.75 mm, o,, = 4 MPa,

distanta intre axe a ~ 650 mm. Coeficientul de frecare: u = 0.3 + 0.1v (cu v in m/s).

Pentru a finaliza complet:
e avem nevoie de D, (sau raportul de scripete) ca sa stabilim v = wDn, / 60 si

unghiul de infasurare 0,

apoi Fi, F, din conditia de transmitere (F; — F5) v = P si din legea lui Euler
Fl/Fz = 6”’0;

F, + F
Ivt. b d. ua _— T
atimea b din o vy

reactiunea pe arborele lll: R = /(F; + F2)2 + FI?I (cu F'y componenta din

geometrie daca e ramura inclinatd; la ramuri orizontale R ~ F; + F5);
F, + F
2

(verificare si la criteriul de uzura daca se cere);

intinderea initiala Fp ~ (la curele late clasice).

ORGANE DE MASINI

]
’

EXAMENOM. NI

C-18
. PROBLEMA II - $-03

. ea\l T\ &
Actionarca masinilor de lucru ML, st ML; se face N ( ¥ ‘M LZ}
’ Arce i | 3 8¢ > & 2 o
1,

cu transmisia mecanicA T™, formatd din reductorul - -

cilindne RC, transmisia prin curea latd TCLgi cuplajele C,, R oo 2 | @
Gy Gy de la motorul electric ME de turafic nyg=750 @ - ¢ g
rovmin. Puleres "kvl',’""‘d‘ de MT odle Lo afea - : L ((\-:\}:-J>
e Fme™ 48 & , A . e
S¢ cunosc urmitoarele: O 2 @ @
- Putenle consumate de maginile de lucru Pa b1 ll | ol
g L2 kW, Pui=09 kW: Reasstasaw, 3
Turapile maginilor de lucru nmJ"J‘)O -29

‘ TCL
rotmin, myy p*10S roVmin;

R.mdamcmclc\ cuplelor de frecare din ) “ ——-’—\
transmisie: ( n.0,99; N2z, ®*Nz,z =098; «_m_'u_‘ ‘ .l D RC
=097, = by €

Angrenajul z;-z4 se caracterizeaz3 prin numArMc dinfi zy»19, zg=41.

Se cer urmitoarele:
Mut VU fe luerw MLy
1. Puterca necesard la motosul-eleetsic in funclionare normali si-la-pomire,-accepidnd-un
Soiont-d - -2 :
2 _lilqncn}clc gcomctncc principale (d2, dui2, dn2, B) ale angrenajului cilindric cu dingi
inclinati Z,-Z;, stiind cd are modulul standardizat m=2.5 mm. unghiul de inclinare a

danturii o=10°, numérul de dini Z,=20; a=20°; , = a‘i =0,7.
|
Se vor determina forfele care actioncazl in roata dinjatd Z.

3. Si se determine clementele geometrice principale ale transmisiei prin curea lata (geometna
curclei — grosime, lifime, lungime) stiind  D;=120 mm, Dl = -;—2 y Ow™4 MPa, distanta
dintre axele rofilor de curea  ag.v=650 mm. l
Si sc determine reacfiunca introdusd de curea asupra capltului arborelui I, cunoscind
expresia coeficientului de frecare p=0,3+0,01.v, unde v este viteza curelei in m's,

548 sc determine forta de intindere inifiald a curelei F,.

4. Solu;ip copsyuclivl a arborelui Il stiind cd rezemarea se face pe rulmentii radiali cu bile A
§i l}. identic, rulmentul A fiind rulment conduclitor, iar B rulment condus. Se vor schia
rojile dinjate z; (montati pe pand paraleld) si z; (dintr-o bucatd cu arborele).

g

Punctaj: Total problemd 25 puncte, din care:
1) =& puncte; 2)- 8 puncte; 3)-Kpuncte; JfJ)unm
Zz | Y S




SNOM’'25

" Rezolvarea propusa

50 mm
< > 1 33 mm <L2=60mn>1
nnn
A 60 mm | B
UUUU
Y
D=12,6 mm
<dmic=40mm B 5 L2=60mm>
<dmare=60 mm .
B 145 mm d
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format makes it possible for s M IT E
ChatGPT to answer followup
questions, admit its mistakes, ‘
challenge incorrect premises, and
reject inappropriate requests.
; Try » | Read about ChatGPT ‘
ChatGPT ‘ Plus ’

e N PENTRU ATENTIE

Introducing
ChatGPT

We've trained a model called
ChatGPT which interacts ina
conversational way. The dialogue

.
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